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RUM-ROBOTTER

Robotter er smarte!

De kan hjeelpe os mennesker med at udfere opgaver, som ellers ville vaere meget sveere, kedelige
eller méske farlige!

| vores hverdag megder vimange robotter.
Faktisk s& mange, at vi tit ikke teenker over, at det er robotter.

I har sikkert prevet at putte flasker i en flaskeautomat, og I kender méske nogen, der har en
robotpleeneklipper?

Det er eksempler p& robotter, som vi fér til at udfere en opgave for os.
Men det er ikke kun her pé& jorden, at vi kan finde robotter.

Ude irummet, hvor astronauterne bor p& Den Internationale Rumstation ISS, bruger de ogsé
robotter til deres arbejde.

Uden robotter ville meget af astronauternes arbejde veere umuligt at udfere.

| denne opgave skal |l lgse to delopgaver, som | skal preesentere for dommerne pé
konkurrencedagen:

Delopgave 1 - undersgge, hvordan robotter virker

Delopgave 2 - bygge en robot-arm

Se Mikkel og Sara fortzelle om opgaveni videoen her:
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https://vimeo.com/836838432

OPGAVE 1

Lav en preesentation af robotter.

A/

Q% Godt at vide

| kan selv bestemme, om jeres praesentation skal veere en rap, en dans, en
animation, en tekst, billeder, video eller m&ske modeller af robotter.

| skal selv medbringe noget at vise jeres preesentation pd, hvis den er digital.
Preesentationen mé hgjest vare 2 minutter.

(g Sadan far | point

| har en preesentation om robotter med 10 point
| preesentationen forklares det, hvad robotter bruges til i hverdagen 1-10point
| preesentationen forklares det, hvordan robotter bruges ude i rummet 1-10point
| preesentationen viser | en ide til, hvor robotter kan bruges til at gegre .
. 1-10 point
livet lettere eller smartere for nogle mennesker
Maks. point 40 point
@ RUM-ROBOTTER e @ RUM-ROBOTTER =
Q\ Hvad skal | undersgge? AN
Undersggelse 1: Find robotterne i hverdagen : e O
. = e
Undersggelse 2: Robotter i rummet : 8
: - =
; 5 =
: @)

(©) Hvemkan | sperge?

En, der arbejder med robotter. Det kan veere en person pd et af de steder, der
er naevntiundersggelse 1.
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https://nvhus.dk/wp-content/uploads/2023/02/Rum-Robotter-Undersoegelse-1.pdf
https://nvhus.dk/wp-content/uploads/2023/02/Rum-Robotter-Undersoegelse-2.pdf

OPGAVE 2

Byg enrobot-arm.

Ay

Q° Godtatvide

Jeres robot-arm skal bruges p& en matte, der ser séledes ud:

Lav mdtten hjemmme pd skolen ved at printe disse 10 ark p&d A3-papir, og tape
dem sammen.

Robot-armen mé kun rgre matten i cirkel A. Det vil sige, at robot-armens bund
skal kunne sté& inden for cirkel A. Her skal den blive stdende, mens den arbejder.
Resten aof robot-armen mé gerne veere stgrre end cirkel A.

Robot-armen skal samle en LEGO-astronaut op fra
cirkel B. Herfra skal LEGO-astronauten lgftes sé& langt
ud p& métten som muligt.

LEGO-astronauten skal ned at rere mdatten og loftes
tilbage og rere ved cirkel Bigen. Den behgver ikke
slippes.

LEGO-astronauten mad ikke sleebes hen ad matten.

P& LEGO-astronautens hjelm sidder der en krog, som
er lavet af jern.

I mé& betjene robotarmen i omrédet bag den ferste
orange cirkelbue.

=R S GG G (G S

Naturfagsmaraton medbringer LEGO-astronauten.

[E1A e [m]

| denne lille video kan | f& ideer, som | méske T Sterrelse p& astronauten
kan bruge, ndr | skal bygge en robot-arm: e mailticentimeter

A
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https://nvhus.dk/wp-content/uploads/2023/02/Rum-Robotter-Opgave-2-10-ark.pdf 
https://vimeo.com/836862936

(g Sédan far | point

I har en robot-arm med 10 point
Robot-armen kan flytte LEGO-astronauten fra cirkel B .
. o . . 1-45point
0g sd langt ud pd rumstationen som muligt
Robot-armen er godt og solidt bygget og virker stabil, nér I bruger den 1-10point
Robot-armen er opfindsomt bygget. Det kan veere ved, at den virker ved
hjeelp af snoretraek, tandhjul, elmotorer, elastikker, LEGO-motorer eller 1-20point
noget helt andet
| kan forklare, hvordan | har bygget, testet og forbedret jeres robot-arm 1-10point
Maks. point 95 point
< Materialer
Der er frit valg af materialer, men her er nogle forslag:
| Tree
_| Ispinde
[ | Malerpinde
| Pap
"] Snor
| Elastikker
| Malertape
| LEGO
| Splittere/balletdansere/ryttere
] Smd& motorer
| Kekkenrullergr/plakatrer
Q\ Hvad skal | undersgge?
Se eventuelt den danske astronaut Andreas Mogensen forteellle
om robot-armen pd ISS (9:50 minutter inde i udsendelsen):
A
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https://www.dr.dk/drtv/se/klar-til-rummission-_-med-andreas-mogensen_-mod-det-uendelige-univers_395066

